DEFINICION CONCEPTUAL Y REQUERIMIENTOS TECNICOS FUNCIONALES
¢Qué es LAIF?

LAIF es un sistema predictivo de vigilancia acuatica que trabaja utilizando la tecnologia
de vision por computador que analiza distintos patrones de comportamiento de
personas en un entorno acuatico y que debe ser capaz de detectar un comportamiento
compatible con el ahogamiento, a partir del cual, podra generar una alarma para una
posterior actuacion de los servicios de emergencia.

La vision por computador trabaja captando imagenes del entorno real, procesandolas y
generando informacién sobre la misma.

El disefio y desarrollo del software esta concebido para que, mediante un equipo de
camaras que emiten en tiempo real (sin grabacion), LAIF pueda detectar el mayor
numero de casos de ahogamiento en el medio acuatico y avisar al equipo de
respuesta a fin de poder revertir la situacion y salvar la vida de la potencial victima en
el menor tiempo posible, erigiéndose asi como el complemento necesario para los
actuales servicios de salvamento y rescate acuatico.

Ademas, LAIF permitira crear equipos de vigilancia auténomos (y sostenibles mediante
el abastecimiento de energia renovable) con respuesta directa en aquellos espacios
acuaticos que hasta ahora no han tenido un servicio de salvamento y socorrismo
preventivo.

Y no solo eso, sino que el servicio de vigilancia y prevencion podra permanecer activo
durante 365 dias del afio, permitiendo a las Administraciones aumentar recursos de
seguridad con una inversidon muy inferior a la que resultaria de disponer de un cuerpo

de salvamento y socorrismo como el que conocemos hoy, durante todo el afio.

Andlisis DAFO de LAIF

Debilicades Amenazas
Dificultad de financiacién a corto plazo Rechazo evidente porla parte patronal gue se puede ver afectada
A 12 meses de ponerle en préctica en entomo real Rechazo evidente por e parte sindical que se puede ver afectada
Producte no testeado en Eurapa {como minimo) No conseguirintroducir el concepto en un entomo legal
Escepticismo del cliente final ante querer cambiar o establecido y concocido Rechaze por parte del pubicoen general por el impacto gue pueda generar una camera

No poderimplementarle en toda la amplitud por falta de infraestruchuira fibra dptica

Fortelezas Oportunidades
Amplio conocimiente del sector donde queremos operar Disminuir el nimero de ahogados en nuestro pais como minimo.
Acceso directo & dientes potenciales Situarnes como referentes en materia de aplicacion tecnologica en el campo del salvemento
Contamos con el interés de las administraciones antea promesa comunicada Ceambiar la estructura cie un sector. Crear un modelo de trabajo y de negodic distinte.
Unién con el equipo de CIMNE de la UPC y Generalitatde Catalunye de facto Former parte del cambio del modele productivo del paisimpulsade desde Eurapa.

Gran credibilidad detrés de nuestras marcas (empresas, fundacian, nombres propios) |Aprovechar los fondos Next Generation para llevarlo a cabe.
Facilidad de conseguir contacto con buenos profesionales de diferentes émbitos.  |Abrirtantos proyectos como se pueda imeginar de la unién entre conocimiento y tecnologia

Hahemos posicianado como quiénes vamos a liderar un cambio estucturel Exportarel medelo a otros paises mediante contactos reales existentes




Identificacion de los requerimientos técnicos para el desarrollo de la tecnologia
1. Entorno.

Para llevar a cabo el entrenamiento del sistema predictivo, se requiere disponer, o
tener acceso a un entorno adecuado a partir del cual poder obtener datos para tal
finalidad. En el caso que nos ocupa, necesitaremos tener acceso a una playa y a cierta
infraestructura para poder instalar la camara que debera recoger las imagenes
necesarias. Concretamente, se identifica como ideal el uso de las torres de vigilancia
que actualmente estan instaladas en las playas (ver apartado de estudio para montaje
de las camaras) y en la que se pueda instalar también paneles solares, baterias y
sistemas de almacenaje de las imagenes obtenidas para su posterior trabajo.

2. Hardware.

— Grabador 4 canales 128Mbps 4K H265.

— Disco duro 8TB especial grabadores.

— IPC-HFW71242H-Z - Camara Tubular IP H265 12MP.

— IPC-HFW5842E-Z4E-S2 - Camara Tubular IP H265 8MP.

— PFA121 - Caja de conexiones.

— Placa Solar con bateria y entrada conexién.

— Equipos informaticos.

3. Equipo humano.
Dos equipos: 1 Equipo humano especializado en el campo del desarrollo tecnoldgico
asi como otro equipo especializado en materia de salvamento y socorrismo acuatico.
Estudio para el montaje de las camaras y resto de equipos de grabacion.
El siguiente estudio se ha realizado tomando como referencia los puntos y ubicaciones
de la playa de Sant Sebastia de Sitges.

Datos relevantes:

— Distancia desde la TAV al agua: 17-20 metros.

— Altura TAV desde suelo hasta techo: 4.3 metros.

— Altura palo megafonia instalado en el paseo: 5.31 metros



— Altura paseo respecto arena playa: 1.67 metros.

— Distancia desde el palo de megafonia a agua: 22 metros.



Imagen 1.- Imagen aérea con distancias actuales recogidas en fecha 3/08 de 2022.

Imagen 2.- Posicion de la torre y altura total respecto al suelo




Imagen 3.- Situacion del palo de megafonia respecto del paseo y del paseo respecto a

la arena de la playa en cota 0.

Imagen 4.- Vista mastil megafonia con distancia total desde cota 0 a punto mas

elevado.
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