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vicsek model
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Estadistica

Per tal de capturar la informacio estadistica del sistema definim:

Parametre d’ordre: ¢(t):% Z Hi(t)‘
Error: Var=(¢2)—(¢)?

Susceptibilitat: x=NVvar=N (< 1) 2> — < ¢> 2)
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Parametre d’ordre VS temps
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Parametre d’ordre en funci6 del temps per N=512, p=1 1 R =1.
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Conclusions

El model de Vicsek presenta una transicio de fase
El lider reforca l'ordre del sistema
Trencament de la transicio de fase a partir de w=0.5 (aprox)

Per fraccions mes petites no hem pogut determinar el
comportament

El model de Vicsek no serveix per reproduir els resultats
experimentals d'en Couzin
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